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CARACTERISTICAS

Temperatura ambiente
Fluido

Presién de trabajo
Cuerpo

Barras

Pistéon

Vastago

Casquillos guia vastago
Juntas piston
Paragolpes

Magnete
Brida

CLAVE DE CODIFICACION
J L S 0 1

1 2 3

1 Serie

JL = Cilindros compactos guiados

4 Carrera (mm)

0010=10
0020 =20
0025 =25
0030 =30
0040 =40
0050 =50

0075=75

0100 =100
0125=125
0150 =150
0175=175
0200 =200

Esquemas de fijacion

Fijacién por arriba

NS
Al

NSNS

NN

[

Sensor magnético DF-R

DF-R200L02
DF-R200M08

Sujeto a modificaciones

12
16
20
25
32
40
50
63

Fijacién por abajo

-5+ +60°C

aire filtrado, con o sin lubricacién
1+10 bar

aleacion de aluminio

acero cromado (JLS)

acero temprado y cromado (JLV)
aleacién de aluminio

acero inox AlSI 303 cromado (@12-16-20)
acero C45 cromado (@25-32-40-50-63)
cojinete deslizante (JLS)

casquillo de bolas (JLV)

NBR

NBR

estandar de serie

acero

4

2 Casquillo de guia

S = Cojinetes deslizantes
V= Casquillos de bolas

Carrera (mm)
10 20 25 30 40 50 75 100

Fijacién posterior
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Cilindros compactos guiados

3 Diametro (mm)

012=0212 032=032
016 =316 040 = 340
020 =220 050 = @50
025 =225 063 = 063

150 175 200

Fijacién con ranurasen T

Version bajo pedido

Esquema de montaje

Con rascador vastago metalico




